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Celem zaje¢ jest zapoznanie si¢ z dziataniem uktadu sterujagcego obwodem silnopradowym oraz nabycie
umiejetnosci programistycznych pozwalajacych na jego programowg obstuge.

II. POLECENIA KONCOWE

Dokoncz zadania nie zrealizowane w trakcie zajgC. Przygotuj raport z przeprowadzonych zajec. Jeden raport
moze by¢ przygotowany przez maksymalnie 2 osoby. W projekcie zamie$c¢:

Opis rozwigzania problemu oraz jego implementacje.
Fotografie ilustrujace poprawne dziatanie programu.
Opis dziatania wlasnych programéw. Udokumentuj przeprowadzenie testow funkcjonalnych.

HowbdhPRE

Wazne instrukcje programu nalezy zaopatrzy¢ stosownym komentarzem. Wszystkie
przygotowane funkcje oraz zmienne globalne nalezy zaopatrzy¢ komentarzem zgodnym z
sktadnig generatora dokumentacji (Doxygen).

Jako zatacznik dotacz spakowane kody programéw. Dla kazdego zadania przygotuj osobny projekt. Raport
nalezy przygotowac i przekaza¢ do kolejnego spotkania. Raporty przekazywane pdzniej nie beda oceniane.

Na oceng raportu beda miaty wptyw nastepujace elementy (tacznie 5 punktow):

1. speinienie wymogow redakcyjnych (1p),
2. wykonanie, udokumentowanie oraz opis wykonanych zadan (2p),

zastosowanie prawidlowego warsztatu programistycznego (2p).

[1l.  PRZYGOTOWANIE DO ZAJEC

a) ZAPOZNANIE Z PRZEPISAMI BHP

Wszystkie informacje dotyczace instrukcji BHP laboratorium sa zamieszczone w sali laboratoryjnej oraz u
prowadzacego zajecia. Wszystkie niescistos$ci nalezy wyjasni¢ z prowadzacym laboratorium. Wymagane jest
zaznajomienie i zastosowanie do regulaminu.

Na zajecia nalezy przyj$¢ przygotowanym zgodnie z tematem zajec. Obowigzuje rOwniez material ze
wszystkich odbytych zajec.
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b) PRZYDATNE SCHEMATY
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Rys. 2 Podlgczenie potencjometru do uP
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Rys. 3 Schemat podigczenia przetwornika obrotowo-impulsowego

Cc) PRzYDATNE REJESTRY ADUC831
TMOD, TCON, THO, TLO, TH1, TL1, T2CON, TL2, TH2, RCAP2L, RCAP2H

IV. SCENARIUSZ DO ZAJEC

a) SRODKIDYDAKTYCZNE

Sprzgtowe: = zestaw edukacyjny ADuC831, "
= oscyloskop.

Programowe: = $rodowisko programistyczne jezyka C (Keil uVision). .

b) PRZEBIEG ZAJEC

1. Analiza uktadu sterujacego obwodem silnopradowym:
a. Zamontuj zarowke udostepniong przez prowadzacego. Po zajeciach zwr6¢ zarowke.
b. Podlacz jeden kanat oscyloskopu miedzy UZ2 a UZ3. Drugi kanal oscyloskopu podiacz
miedzy Synchro oraz GND uktadu uP. Oba obwody sa od siebie odseparowane.
€. Przeanalizuj zaobserwowane oscylogramy.
i.  wyznacz okres sygnatu migdzy UZ2 a UZ3,
ii.  wyznacz okres impulséw Synchro,
iii.  okresl maksymalny/minimalny kat wysterowania zalgczenia triaka.
2. Wykryj przejécie sinusoidy przez zero:
a. skonfiguruj odpowiednie piny jako wejscia/wyjscia,
b. napisz funkcje obstugujace przerwanie zewngtrzne,
c. ustaw zgody na przerwania,
d. sprawdz w debuggerze poprawng obstuge przerwania.
3. Woysteruj triak z statym katem zalaczenia:
a. uzywajac czasomierz (okreslony przez prowadzacego np. Timer 1) do wprowadzenia
opdznienia zalgczenia triaka po wykryciu przejscia sygnatu przez zero,
b. wysteruj triak zgodnie z zaleceniami prowadzacego np. na 45°,
c. nalezy wygenerowac impuls do wysterowania zatgczenia triaka.
4. Automatyczne sterowanie oswietleniem:
a. wprowadz miganie o$wietlenia np. kat 10 ° oraz 45°,
b. czgstotliwo$¢ zmian okresla prowadzacy (T >10 ms).
5. Plynne sterowanie oswietleniem przez uzytkownika:
a. wykorzystujac jedno z peryferii (klawiatura, przyciski, potencjometr, impulsator,..) pozwol
uzytkownikowi na ptynna zmiane¢ o§wietlenia (od 0% do 100% ),
b. wyswietl aktualny stan (UART lub LCD).
6. Plynne sterowanie oswietleniem:
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a. wykorzystujac dwa peryferia (klawiatura, przyciski, potencjometr, impulsator,..) pozwoél
uzytkownikowi na ptynng zmiang kata wysterowania zataczenia triaka niezaleznie dla obu
potdéwek sinusoidy,

b. wyswietl aktualny stan w procentach oraz stopniach dla obu potéwek sinusoidy (UART lub
LCD).



