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1. Cechy charakterystyczne i klasyfikacja napedéw elektrycznych.

2. Analiza ukladu mechanicznego napedu
2.1 Charakterystyki statyczne silnikow i urzadzen napedzanych
2.2 Réwnania ruchu uktadu napedowego ze statym i zmiennym momentem bezwladnosci oraz z
walem sprezystym.
3. Dobor silnika do zadania
3.1. Rodzaje pracy znamionowej
3.2. Kryteria og6lne wyboru napedu
3.3. Metody wyznaczania mocy znamionowej silnika

4. Regulacja predkoSci obrotowej ukladu napedowego
4.1 Struktura obwodu regulacji predkosci;
4.2 Synteza regulatora predkosci;
4.3 Dynamika ukladu dla matych i duzych wymuszen (wplyw ograniczen regulatora na
dynamike regulacji);
4.4 Uproszczona analiza procesow rozruchu, hamowania i nawrotu;

5.Regulacja polozenia
5.1 Struktura obwodu regulacji potozenia;
5.2 Czasooptymalne pozycjonowanie serwomechanizmu;
5.3 Regulacja nadazna potozenia serwomechanizmu z wyprzedzeniem i kompensacja
tarcia;
5.4 Metody cyfrowego pomiaru potozenia i predkosci.

6. Naped pradu stalego

6.1. Budowa i dziatanie silnika pradu statego

6.2. Regulowane zrddta napiecia stalego w uktadzie automatyki napedu
- Prostowniki sterowane (tyrystorowe)
- Impulsowe regulatory napigcia statego

6.3. Naped tyrystorowy
- Naped nienawrotny
- Naped nawrotny

6.4. Naped tranzystorowy (zasilany impulsowo).

7.Napedy z silnikami pradu przemiennego
7.1.Budowa, dziatanie i charakterystyki statyczne silnikéw: indukcyjnego klatkowego i
synchronicznego o magnesach trwatych
7.2.Falowniki jako zrédto regulowanego napigcia o zmiennej czestotliwosci
7.3.Naped z silnikiem indukcyjnym klatkowym
- Zagadnienia rozruchu silnika ( rozruch bezposredni, A/A i tagodny rozruch
sterowany napieciowo)
- Sterowanie czgstotliwosciowe U/f = const.,
- Sterowanie wektorowe z odniesieniem polowym
7.4.Naped z silnikiem synchronicznym
- Opis uktadu i schemat blokowy
- Zasada sterowania czgstotliwo$ciowego i struktura uktadu regulacji.
8. Sterowanie silnikami o komutacji elektronicznej
8.1 Sterowanie silnikiem bezszczotkowym pradu stalego (BLDCM)
- zasada dziatania i opis matematyczny
- uktad regulacji predkosci obrotowej BLDCM,;
8.2. Napedy z silnikiem krokowym
- zasada dziatania silnika
- metody sterowania
8.3 Naped z silnikiem reluktancyjnym przetaczalnym
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