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AUTOMATYKA NAPEDU ELEKTRYCZNEGO
Zagadnienia egzaminacyjne — AiR r.a. 2019/20

Struktura (schemat blokowy) uktadu elektromechanicznego z kaskadowsg regulacja potozenia,
predkosci 1 momentu elektromagnetycznego

Uproszczona analiza rozruchu, hamowania 1 nawrotu zautomatyzowanego uktadu napgdowego
z ograniczeniem momentu silnika

Dobor regulatora predkosci wg kryterium modutu i jego wiasciwosci

Dobor regulatora predkosci wg kryterium symetrii 1 jego wlasciwos$ci

Struktura, nastawy i zalety regulatora predkosci o dwoch stopniach swobody (2DOF)

*Qpis dziatania uktadu regulacji tyrystorowego nawrotnego napedu pradu statego z blokada
pradu wyréwnawczego

*Qpis dziatania uktadu regulacji tyrystorowego nawrotnego napedu pradu statego z
regulowanym pragdem wyréwnawczym

*Qpis dziatania dwustrefowego uktadu regulacji predkosci obrotowej tyrystorowego napgdu
pradu statego

*Qpis dzialania cztero-kwadrantowego uktadu regulacji predkosci obrotowej napedu pradu
stalego ze sterownikiem impulsowym napiecia statego (DC/DC) i histerezowym regulatorem
pradu

*Qpis dzialania cztero-kwadrantowego uktadu regulacji predkosci obrotowej napedu pradu
stalego ze sterownikiem impulsowym napiecia statego (DC/DC) i regulatorem pradu typu PI
Charakterystyki mechaniczne i zasada cze¢stotliwosciowej regulacji predkosci obrotowej silnika
indukcyjnego

*Qpis dziatania uktadu czestotliwosciowej skalarnej (U/f = const) regulacji predkosci obrotowej
silnika indukcyjnego klatkowego z bezposrednim wymuszeniem napigcia stojana (bez regulacji
pradu)

*Opis dziatania uktadu czestotliwosciowej skalarnej (U/f = const) regulacji predkosci obrotowej
silnika indukcyjnego klatkowego z wewnetrzng regulacja modutu pradu stojana

Uzasadnienie pojecia sterowanie wektorowe (z odniesieniem polowym) oraz poréwnanie
dynamiki uktadow skalarnego i wektorowego sterownia momentem silnika indukcyjnego
klatkowego

*Qpis dziatania uktadu czestotliwosciowej wektorowej regulacji predkosci obrotowe;j silnika
indukcyjnego klatkowego z dwoma regulatorami pradu (w osiach x,y)

*Qpis dziatania uktadu czestotliwosciowej wektorowej regulacji predkosci obrotowe;j silnika
indukcyjnego klatkowego z trzema regulatorami pragdow fazowych (uzwojen fazowych)

*Opis metody DTC (Bezposredniego Sterowania Momentem) czgstotliwo$ciowej wektorowej
regulacji predkosci obrotowej silnika indukcyjnego klatkowego

Strategie sterowania silnikiem synchronicznym o magnesach trwatych (PMSM)

*Qpis dziatania uktadu regulacji predkosci obrotowej silnika PMSM

*Budowa, zasada dziatania i sterowanie silnikiem bezszczotkowym pradu statego (BLDCM)
*Budowa, zasada dziatania i sterowanie silnikiem reluktancyjnym synchronicznym (SynRM)
*Budowa, zasada dziatania i sterowanie silnikiem reluktancyjnym przetaczalnym (SRM)
*Budowa, zasada dziatania i sterowanie mikrokrokowe silnikiem krokowym

*Koncepcja, stosowane metody i1 przykladowe rozwiazanie sterowania bezczujnikowego
wybranym napedem elektrycznym



