9. Uktad regulacji silnika synchronicznego
0 magnesach trwatych z trapezoidalng SEM

(Silnika bezszczotkowego pradu statego)

(Brushless DC Motor - BLDCM)



Przyktadowe silniki bezszczotkowe prgdu statego
(BLDCM)




Schemat obwodu gtéwnego BLDCM
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llustracja przebiegu natezenia (H)
| strumienia (W) oraz pradow (I)
| sit elektromotorycznych (E)
uzwojen fazowych




llustracja przebiegu pradow i sit elektromotorycznych uzwojen fazowych
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llustracja przebiegu pradow i sit elektromotorycznych uzwojen fazowych

praca silnikowa
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llustracja przebiegu pradow i sit elektromotorycznych uzwojen fazowych
hamowanie
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Schemat blokowy uktadu regulacji BLDCM
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Tlustracje regulacji pradu jednej fazy przy modulacji bipolarne;j
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Schemat stanu zaworow 1 drogi przeptywu pradu podczas
komutacji faz A 1 B przy modulacji bipolarne;j




Ilustracja przebiegu napiecia i pradow podczas komutacji faz A 1 B
przy modulacji bipolarnej — praca silnikowa
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llustracja przebiegu napiecia i prgdow podczas komutacjifaz Ai B
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Ilustracja przebiegu napiecia i pradow podczas komutacji faz A 1 B
przy modulacji unipolarnej — praca silnikowa

{
T —— v = ’ —_ - -
N
st |
) |
| = ) )
i . (o
~ \
L | 4
0 }/{ ﬂ
r“n = l-_..
T . —



Ilustracja przebiegu napiecia 1 pradow podczas komutacji faz A 1 B
przy modulacji unipolarnej — hamowanie
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Przebiegi pradu silnika BLDCM zasilanego prgdem
o przebiegu prostokgtnym (o trapezoidalnej sem)
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Spotykane ksztaltty SEM
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Rzeczywisty przebieg
prgdow fazowych
| momentu
elektromagnetycznego



