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5. Regulacja czestotliwosciowa predkosci obrotowej
silnika indukcyjnego klatkowego

5.1 Zasada regulacji czestotliwosciowej - warunki optymalizacji
statycznej;

5.2 Regulacja skalarna predkosci obrotowej ( U/f);

5.3 Regulacja wektorowa predkosci obrotowej

5.4 Metoda bezposredniego sterowania momentem i strumieniem
(DTC);

Schemat uzwojen tréjfazowej

maszyny indukcyjnej




Charakterystyki mechaniczne silnika indukcyjnego
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Zwiazek napiecia stojana z czestotliwoscia
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Wykres charakterystyk sterowania amplitudg napiecia
stojana w funkcji czestotliwosci, zapewniajgcych statg

amplitude strumienia skojarzonego stojana




Wykres charakterystyk sterowania amplitudg pradu stojana w funkcji
czestotliwosci (pulsacji) w wirniku, zapewniajgcych statg amplitude
strumienia skojarzonego stojana oraz wirnika

Y, = const

Y, = const
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llustracja konstrukcji wektora przestrzennego pradu z wykorzystaniem
chwilowych wartosci prgdéw fazowych (a)
i wyznaczenie chwilowych wartosci prgdéw fazowy
jako rzutu wektora przestrzennego pradu na osie A, B, C (b)
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Wzory transformacyjne
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Opis wektorowy SIK
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Silnik Indukcyjny klatkowy — Sterowanie wektorowe

stojan
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Wykres wektorowy zmiennych stanu silnika we wspétrzednych polowych
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Schemat blokowy SIK sterowanego pragdowo w uktadzie x-y
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