NAPED PRADU STALEGO

ZESTAW MATERIALOW POMOCNICZYCH
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Uktad regulacji predkosci obrotowej nienawrotnego napedu tyrystorowego

pradu statego




Rozruch do w 4= Wy (100 rad/s); wykres predkos¢ katowej
(czerwony), pradu (niebieski) i napiecia twornika (zielony).

Rozruch do w,,4= 0,3 wy (30 rad/s); wykres predkosc¢ katowe]
(czerwony), pradu (niebieski) i napiecia twornika (zielony).




Uktady nawrotne z przeihczaniem mechanicznym
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Uktad regulacji predkosci obrotowej nawrotnego napedu
tyrystorowego pradu statego z blokadg prgdow
wyréwnawczych
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Idealizowane przebiegi sygnatéw w napedzie nawrotnym
z blokadg pradow wyrownawczych
przy zmianie kierunku pradu twornika.

Odpowiedz skokowa regulatora prgdu Alzad = 25 - -25 A przy
state] predkosci w,4 = 0




Nawrot na biegu jatowym w
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llustracja dziatania blokady przy nawrocie (zmianie kierunku prgdu
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Schemat przeksztattnika impulsowego jednokierunkowego .
Przebiegi napie¢ i prgdow w przeksztattniku.
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Schemat ideowy przeksztattnika impulsowego dwukierunkowego mostkowego.
Przebiegi napie¢ i prgdow w przeksztattniku

1 Ton T 2-|-0n |
U, = (ludldt—_fudldtjzudl(T—lj

d2 — =
T Ton




Schemat ideowy przeksztattnika impulsowego dwukierunkowego mostkowego.
Przebiegi napiec i pradéw w przeksztaltniku - m.,.-tu_u..\i; {-.--.i?,lc.\,-.q
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Schemat ideowy przeksztattnika impulsowego dwukierunkowego mostkowego
Przebiegi napieé¢ i pradow w przeksztaftniku
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Schemat ideowy przeksztattnika impulsowego dwukierunkowego mostkowego.
Przebiegi napie¢ i pradow w przeksztattniku
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Schemat ideowy przeksztattnika impulsowego dwukierunkowego mostkowego.
Przebiegi napiec¢ i pradow w przeksztattniku
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Przebieg napiecia i prgdu twornika, silnika obcowzbudnego pradu statego.
Badanie odpowiedzi na skok wartosci zadanej prgdu 0 - 25 A
dla predkosci katowej silnika:

a) w=0rad/s b) w=100 rad/s
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Przebieg napiecia i prgdu twornika, silnika obcowzbudnego pradu statego.
Badanie odpowiedzi na skok wartosci zadanej prgdu 25 - 0 A
dla predkosci katowej silnika:

a) w=0rad/s b) w= 100 rad/s
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Przebieg napiecia i prgdu twornika silnika pradu statego. llustracja dziatania
uktadu sterowania przeksztattnika tranzystorowego dla zmiennej szeroko$ci
petli histerezy:

a) AH=0,5A b)AH=1,0A
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Przebiegi napiecia i pradu twornika, silnika pragdu statego. llustracja dziatania
uktadu sterowania przeksztattnika dla zmiennej czestotliwosci impulsowania:
przy predkosci katowej silnika «w = 100 rad/s
| skoku wartosci zadanej prgdu 0 - 25 A
a) f =1500 Hz b) f = 10.000Hz
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Przebiegi predkosci katowej i momentu elektromagnetycznego silnika
pradu statego. Odpowiedz uktadu regulaciji
na skok predkosci zadanej 0 - 5 rad/s. Regulator pradu:
a) histerezowy AH =2 A b) typu PI (f = 500 Hz)




